HATO

THE NANME OF QUALITY

SWING 023

INSTRUKCJA OBStUGI AUTOMATYKI
DO BRAM SKRZYDtOWYCH




INSTRUKCJA MONTAZU | EKSPLOATACII
: Ponizsza instrukcja montazu i eksploatacji jest nieodtgczng czescig napedu HATO SWING do bram

skrzydtowych, skierowana jest wylgcznie do wykwalifikowanych instalatoréw i powinna byc¢
przeczytana rzetelnie i w catosci przed przystgpieniem do montazu. Instrukcja dotyczy tylko napedu
do bramy, a nie catego urzadzenia jakim jest "brama automatyczna".

ZALECENIA | SRODKI OSTROZNOSCI DOTYCZACE MONTAZU

» Niniejsza instrukcja obstugi jest przeznaczona tylko dla instalatoréw z odpowiednimi
ktorzy znaja zasady sztuki budowlanej i urzadzenia bezpieczenstwa chronigce przed

zagrozeniami, montowane w bramach, drzwiach i bramach z napedem (nalezy przestrzegac
obowigzujacych norm i przepisow).

» Produkt uzywac zgodnie z jego przeznaczeniem.

» Naped instalowac tylko w prawidtowo zamontowanych bramach.

» Przed rozpoczeciem montazu instalator powinien przeprowadzi¢ analize ryzyka automatycznego
zamkniecia koncowego i zabezpieczenia catego systemu (zgodnie z normami EN 12453 i EN 12445).
» Okablowanie poszczegolnych elementéw elektrycznych, ktore sg czescig automatycznego systemu
zamkniecia (np. fotokomérek, migajgcych swiatet itp.), powinno by¢ wykonane zgodnie z normg EN
60204-1 wraz ze zmianami wprowadzonymi przez te norme w punkcie 5.2.2 normy EN 12453.

» Instalacje nalezy przeprowadzi¢ z zachowaniem podstawowej ochrony przed wytadowaniami ESD.
» Wszystkie prace zwigzane z poprawnym funkcjonowaniem urzadzenia (podtaczenie, rozruch,
eksploatacja) musza by¢ przeprowadzane zgodnie z obowigzujacymi przepisami w zakresie
eksploatacji urzadzen elektrycznych oraz zgodnie z przepisami BHP jak réwniez z normami
obowigzujacymi w danym kraju.

» Podczas jakichkolwiek prac spawalniczych zlokalizowanych w poblizu bramy, odtaczy¢ naped bramy
od Zrodta zasilania i odtaczyé obwody elektroniczne.

» Przed wykonywaniem jakichkolwiek prac przy napedzie odtgczy¢ napiecie zasilania i zabezpieczy¢
przed przypadkowym wigczeniem. Dotyczy to rowniez zasilania akumulatorowego.

» Przed przystgpieniem do instalacji nalezy sprawdzi¢ stan mechaniczny bramy: nie powinna sie
nadmiernie kotysac, powinna sie poruszac tatwo i ptynnie. Podczas otwierania lub zamykania nie moze
sie przechyla¢ i musi by¢ wypoziomowana.

» Podczas montazu nalezy zachowaé szczegdélng ostroznosé! Sterownik wykorzystuje napiecie 230Vac
(zagrazajace zyciu i zdrowiu).

» Podczas montazu w poblizu bramy nie moga znajdowac sie dzieci, osoby niepetnosprawne i pojazdy
mechaniczne.

» Montaz, podtgczenie oraz pierwsze uruchomienie napedu bramy moze byé wykonane wytacznie
przez wykwalifikowane osoby.

» Sposoby wykonania instalacji elektrycznej jak réwniez jej zabezpieczenia przed porazeniem
elektrycznym sg okreslone przez obowigzujgce normy i przepisy prawne.

» Nie nalezy podigczac napedu do zasilania wczesniej niz podano to w instrukcji, nie stosowanie sie
do tego zalecenia moze grozi¢ porazeniem pradem.

» Wszystkie state elementy kontrolne powinny by¢ ulokowane w poblizu bramy, ale z dala od
ruchomych elementéw i poza zasiegiem os6b postronnych.

» Linia zasilania powinna by¢ zabezpieczona przed prgdem maksymalnym przy zablokowanym
wirniku.

» Elementy sterownicze musza by¢ zamontowane na wysokosci minimalnej od podioza wynoszacej
1,5 m i poza zasiegiem dziatania ruchomych elementéw.

» Sitownik bramy powinien by¢ potaczony z jednostka sterujaca wyposazona w regulacje momentu
obrotowego, ktéra zapewnia ochrone przed zgnieceniem zgodnie z postanowieniami normy EN 12453
— EN 12445,

» Zamontowaé urzadzenia zabezpieczajgce (fotokomorki, listwy krawedziowe, kurtyny itp.).

» Montaz ewentualnej pary fotokomérek: promien fotokomérek powinien znajdowac sie na wysokosci
nieprzekraczajgcej 70 cm od podtoza i w odlegtosci od ptaszczyzny ruchu skrzydta, ktéra nie przekracza
20 cm. Po zakonczeniu montazu nalezy skontrolowac, czy fotokomorki dziatajg poprawnie zgodnie z
postanowieniami punktu 7.2.1 normy EN 12445,

» Jezeli w zasiegu pracy bramy znajdujg sie drzwiczki wejsciowe (furtka) to muszg by¢ zamkniete
podczas ruchu bramy — nalezy zamontowa¢ dodatkowe zabezpieczenie uniemozliwiajgce ruch w
przypadku, gdy drzwiczki sg otwarte.

» Sprawdzi¢ poprawnos¢ montazu oraz czy wszystkie sruby i nakretki sg dokrecone.

» Wykona¢ test wszystkich elementéw zabezpieczajacych oraz test funkcjonalnosci.




» Wykonaé¢ pomiary odbiorcze na zgodno$¢ z obowigzujgcymi normami. » Sprawdzi¢ skutecznos¢
dziatania obwodu przewodu ochronnego PE. » Sporzadzi¢ raport z procedury odbiorczej. » Wystawi¢
deklaracje zgodnosci WE. » Poinformowac i przeszkoli¢ wszystkich uzytkownikow bramy o zaleceniach
dotyczacych bezpieczenstwa oraz przegladach okresowych i konserwacji. » Przed naprawa lub
usunieciem jakichkolwiek czesci bramy, nalezy odtgczy¢ zasilanie. » Zabronione jest wykonywanie
jakichkolwiek prac w zakresie naprawy lub regulacji urzadzenia, jezeli nie zastosowano wszelkich
niezbednych $rodkéw ostroznosci zabezpieczajacych przed zagrozeniem (np. odtgczenie zasilania
elektrycznego, zablokowanie silnika). Wszystkie elementy ruchome musza by¢ wyposazone w odpowiednie
zabezpieczenia. » Nie wolno dokonywac prac powodujgcych zmiany w urzadzeniu. » Zmodyfikowane
urzadzenie musi by¢ oznaczone nowym znakiem CE.

» Regulacje funkcji automatyki bramy musza by¢ wykonywane przez wykwalifikowang osobe zgodnie

ze stosownymi normami. Takie prace powinny by¢ wykonywane przez dwie osoby.

» Oznakowac¢ brame znakami ostrzegawczymi w zidentyfikowanych miejscach potencjalnie
niebezpiecznych - BRAMA W RUCHU AUTOMATYCZNYM.

» W przypadku jakichkolwiek zmian dokonanych w produkcie bez zgody producenta, nieprzestrzegania
zasad bezpieczenstwa oraz obowigzujacych norm, o ktérych mowa w niniejszej instrukcji firma HATO
POLSKA S.C. nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za szkody majatkowe, kalectwo lub szkody

wyrzadzone zwierzetom.

» Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody i zaktdcenia w pracy wynikajace z

nieprzestrzegania niniejszej instrukcji montazu i eksploataciji.

» Firma montujca musi przekaza¢ uzytkownikowi wszelkie informacje dotyczgce funkcjonowania

catego urzadzenia jakim jest brama automatyczna, jak rowniez uzytkowania w trybie awaryjnym (np.
brak pradu). Uzytkownikowi musza zosta¢ przekazane wszystkie wskazowki odno$nie zachowania

srodkow bezpieczenstwa w trakcie uzytkowania bramy automatycznej. Instrukcjia montazu i

eksploatacji musi zosta¢ przekazana uzytkownikowi zgodnie z wymaganiami normy EN 12635.

» Uzytkownik musi zosta¢ poinformowany, ze w przypadku usterki produktu nalezy wytgczy¢ wytgcznik
gtébwny, a ponowne wigczenie bramy do ruchu mozliwe jest dopiero po wykonaniu niezbednych prac
naprawczych lub regulacyjnych.

» Nalezy zwrdéci¢ uwage, aby tabliczka znamionowa z numerem seryjnym silnika nie zostata
usunieta lub uszkodzona - grozi to utratg gwarancji!

Niedostosowanie sie do powyzszych wskazowek moze doprowadzi¢ do

powaznych skaleczen lub zniszczenia sprzetu. Producent nie ponosi
odpowiedzialnosci za szkody i zaktdcenia w pracy wynikajace z

nieprzestrzegania niniejszej instrukcji montazu i obstugi.

Zgodnie z obowigzujgcymi przepisami dotyczgcymi utylizacji niepotrzebnego
sprzetu przez uzytkownikow prywatnych w Unii Europejskiej przedmiotu
zawierajgcego taki symbol NIE WOLNO wyrzuca¢ wraz z innymi $mieciami. W
tym przypadku uzytkownik jest odpowiedzialny za odpowiednig utylizacje
przez dostarczenie urzgadzenia do wyznaczonego punktu, lub producenta ktory
zajmie sie jego dalsza utylizacjg. Osobne zbieranie i przetwarzanie wtérne
niepotrzebnych urzadzen utatwia ochrone Srodowiska naturalnego i zapewnia,
ze utylizacja odbywa sie w sposéb chronigcy zdrowie cztowieka i Srodowisko.
Uwaga ta dotyczy takze zuzytych baterii i akumulatorow.

Podczas montazu i korzystania z automatyki bramy nalezy scisle przestrzegac

nastepujacych zasad bezpieczenstwa:



_A UWAGI BEZPIECZENSTWA

*  Wszelkie naprawy mogga by¢ wykonane tylko przez wykwalifikowane osoby
* Uzytkowac tylko sprawny technicznie naped zgodnie z jego przeznaczeniem, z
uwzglednieniem zasad bezpieczenstwa i zagrozenh przestrzegajac instrukcji montazu i
eksploatacji.
*  Usterki mogace mie¢ wplyw na bezpieczeristwo uzytkowania nalezy niezwlocznie usuwac.
Przewdd zasilajacy moze by¢ wymieniony jedynie przez autoryzowany serwis lub personel
* wykwalifikowany.
*  Utrzymywac czystosé i porzadek w strefie dziatania bramy i napedu.
Podczas ruchu bramy w jej strefie pracy nie moga znajdowac sie dzieci, osoby doroste,
zwierzeta ani zadne przedmioty.
W trakcie ruchu bramy zachowa¢ szczeg6élng ostroznosg.
Uzytkownik powinien korzysta¢ z pilota zdalnego sterowania tylko wtedy, gdy brama z
automatyka znajduje sie w zasiegu jego wzroku. Wszystkie czynnosci sterowania musza by¢
wykonywane tylko w miejscach, w ktérych brama z automatyka jest catkowicie widoczna i wolna
od przeszkéd.
*  Przejezdzac przez brame dopiero po jej catkowitym otwarciu.
° Niedozwolone jest przechodzenie lub przejezdzanie gdy brama porusza sie.
*  Niedozwolone jest podnoszenie lub przesuwanie za pomocg bramy przedmiotéw lub os6b.
*  Nie wywolywaé naprezen mechanicznych na brame.
*  Nie wktadac rak lub innych czesci ciata do poruszajacej sie bramy lub jej ruchomych czesci.
* Nie wktadaé zadnych przedmiotéw lub elementéw mechanicznych do poruszajacej sie bramy
lub jej ruchomych czesci.
Elementy sterownicze automatycznego systemu powinny znajdowac sie z dala od dzieci.
Dzieci i osoby niepetnosprawne umystowo nie mogg samodzielnie sterowa¢ brama.
Uzywac tylko oryginalnych czesci zamiennych
Przed wymiang zaréwki lub bezpiecznika nalezy odtgczy¢ zasilanie
W przypadku automatycznego zamykania bramy krawedzie zabezpieczy¢ zgodnie z
obowigzujgcymi normami.
Regularnie sprawdzac¢ dziatanie elementéw zabezpieczajacych.
Awaryjne otwieranie moze by¢ wykonane tylko przy odtgczonym zasilaniu.
Naped eksploatowac¢ w strefach niezagrozonych eksplozja.
Nie uzywaé napedu w pomieszczeniu z agresywng atmosfera.
Nie wolno stosowac¢ swietlowek jako sygnalizacji Swietlnej.
Przynajmniej co 6 miesiecy przeprowadzi¢ prace kontrolno-konserwacyjne.

ZASTOSOWANIE SYSTEMU AUTOMATYCZNEGO

Naped SWING 022-2 zostar zaprojektowany | wykonany do otwierania bram o maksymalne] diugosci
skrzydta 5 m i wadze maksymalnej do 200 kg. i powierzchni zabudowy skrzydta 2m2. Firma HATO nie
ponosi odpowiedzialnosci w przypadku zastosowania napedu SWING 400/600 do celéw innych niz
okreslone. Automatyka bramy moze by¢ sterowana zdalnie pilotem lub z bliska przyciskiem. Nalezy
koniecznie regularnie sprawdzacé, czy wszystkie urzgdzenia bezpieczenstwa dziatajg poprawnie.
Zalecamy przeprowadzanie regularnej kontroli (co szesS¢ miesiecy) regulacji sprzegta elektronicznego,
w ktore powinna by¢ wyposazona jednostka sterujgca.

Eo montazu systemu automatycznego wymagany jest nastepujacy osprzet: !‘ucze, w!reta!, mlar!a,

poziomica, pita, wiertarka, spawarka.

KONTROLE WSTEPNE

1 - Nalezy bardzo uwaznie zapozna¢ sie z trescig instrukcji obstugi.

2 - W celu zapewnienia poprawnej pracy automatyki bramy powinna ona by¢ dobrze wywazona i nie
moze mie¢ punktow tarcia;

3 - RGwniez po zamontowaniu napedu nalezy upewnic sie, czy brama jest dobrze wywazona.

4 - Sprawdzié, czy instalacja elektryczna spetnia parametry okreslone przez naped.




DEKLARACIJA ZGODNOSCI

Naped HATO SWING 022 spetnia wymagania okreslone w nastepujgacych przepisach:

Jest zgodny z warunkami okreslonymi w dyrektywie maszynowej 2006/42/WE zatacznik Il sekcja B
wraz z

pbézniejszymi zmianami.

Jest zgodny z warunkami okreslonymi w ponizszych dyrektywach UE:

Dyrektywa o kompatybilnosci elektromagnetycznej EMC 2014/30/UE

Dyrektywa niskonapieciowa LVD 2014/35/UE

Zastosowano nastepujgce normy zharmonizowane:

EN 12100:2012, EN 13857:2010, EN60335-1:2012, UNI EN 12453:2002, w stosownych przypadkach
EN12445:2002

aktualna deklaracje mozna pobrac ze strony producenta: www.hato.com.pl

ZAWARTOSC OPAKOWANIA

Po otrzymaniu produktu nalezy go rozpakowac | sprawdziC czy nie zostat uszkodzony. W razie
jakichkolwiek probleméw prosimy o skontaktowanie sie za sprzedawcag. W opakowaniu powinny
znajdowac sie nastepujace komponenty.
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* podany spis czesci dotyczy petnego kompletu produktu automatyki do bramy rozwiernej HATO SWING
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PARAMETRY TECHNICZNE

SWING 022-2

Napiecie zasilajgce silnika 24 \VDC
Moc silnika 60W
Skok sitownika 40em
Maksymalna dtugos¢ skrzydta 3.5m
Maksymalna masa skrzydta

E E 350kg
Maksymalna powierzchnia zabudowy skrzydta 52

m
Czas otwierania
2,4cm/s
Smarowanie
Smar staty

Napiecie zasilania centrali
Typ bezpiecznika
Czestotliwos¢ pracy pilota
Typ pilota

Pamie¢ nadajnikéw
Zakres temperatury pracy
Typ oswietlenia

Stopien ochrony

230V AC +/-10% 50Hz
5A/230V, ¢5x20
433.92MHz
Zmiennokodowy Keeloq HATO

120

-20°C + 50°C

Zaréwka 230V max 40W

IP55




WYMIARY ZEWNETRZNE SILtOWNIKA
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1.
2.
3.
4.

Uchwyt montazowy do stupka 5. Przektadnia silnika
Ptaskownik montazowy do uchwytu bramy 6. Kabel zasilajgcy
Uchwyt montazowy do bramy 7. Ptaskownik montazowy do uchwytu stupka

Ramie napedu (400mm)

FUNKCIJE | OPCJE PRACY BRAMY SKRZYDtOWEJ

LN REWNE

tagodny start

Obstuga fotokomérek

Rozblokowanie awaryjne w przypadku braku zasilania

Regulacja predkosci pracy bramy

Automatyczne zamykanie

Obstuga bram jedno i dwu skrzydtowych

Obstuga do 120 nadajnikéw

Zasilanie awaryjne; mozliwos¢ zastosowania akumulatora zapasowego DC24V

Urzadzenie opcjonalne; elektrozamek, fotokomérki, klawiatura kodowa, przycisk dzwonkowy




MONTAZ

W celu poprawnego zamontowania napedu SWING 022-2 nalezy wykona¢ nastepujgce czynnosci:
1 - Otworzyc¢ opakowanie i wyjgé naped SWING 022-2. Sprawdzié, czy naped nie zostat uszkodzony
podczas transportu.

2 - Sprawdzi¢, czy skrzydto bramy jest idealnie poziome.

3 - Ustawic naped w taki sposob, zeby byt nachylony o okofo 1° w kierunku skrzydta bramy

1. Pilot zdalnego sterowania 4. Centrala sterujaca
2. Stoper najazdowy 5. Fotokomorki
3. Silnik 6. Lampa sygnalizacyjna

ALTERNATYWNE SPOSOBY MONTAZU UCHWYTU NA StUPEK

1. Mocowanie na $rubach typu U/ Cybant. (rysunek lewy)

2. Spawanie uchwytéw do stupka (rysunek srodkowy)

3. Instalacja na otworach montazowych 44x68 mm, o srednicy 8mm.

W zestawie dostarczone sg cztery sruby do betonu, odpowiednio dokrecié,

aby nie wyrwac srub z cegty/betonu. (rysunek prawy)




UCHWYT REGULOWANY NA StUPEK

Uchwyt na stupek posiada regulowany kat montazu, w celu dopasowania do réznych typéw

instalacji.
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1. Natozy¢ silnik na uchwyt mocujacy przy stupku — 1, wtozy¢ sworzerh mocujacy silnik do uchwytu.
2. Rozblokowa¢ naped, (upewnic sie, ze odblokowanie napedu jest umieszczone u goéry — 2)

(kabel nie moze by¢ prowadzony nad ramieniem silnika!)




4. Wywiercié¢ dwa otwory o srednicy 10,2mm, w odstepie 68mm pomiedzy otworami
5. Zamocowac¢ uchwyt do bramy ( z racji na rézne grubosci bram, sSruby montazowe do uchwytu,
nie sg dofaczone do zestawu.

6. Wiozy¢ sworzen mocujacy naped do uchwytu
7. Wysokos$¢ wspornikéw, uchwyt na bramie, musi by¢ zamontowany o 1 stopien nizej, niz uchwyt na
stupku.
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Schemat okablowania ptyty sterujacej:

Parametry techniczne :

1. Napiecie panelu sterowania : AC24V , lub zakumulatora awaryjnego 24V.

2. Zakres stosowania : Nadaje sie do otwierania bram jedno i dwuskrzydtowych .
3. Pilot zdalnego sterowania : Pilot HATO z wtasnym kodem zmiennym .

4. Maksymalna liczba pilotow : Mozna zapamieta¢ maksymalnie 120 sztuk pilotow
5. Rodzaj sitownika : silnik 24 VDC 2 szt .

Opis zaciskow ptyty sterujacej

1. Zacisk 2SIDE stuzy do podtaczenia dowolnego urzadzenia zewnetrznego obstugujacego
obydwa skrzydta bramy .

2. Zacisk COM jest uzywany do podtaczenia ,,masy” urzadzen zewnetrznych .

3. Zacisk ,,1SIDE” stuzy do podtaczenia dowolnego urzadzenia zewnetrznego obstugujacego
brame jednoskrzydtowsg .

4. Zacisk ,,Swipe Card” stuzy do podtaczenia wszelkich urzadzen zewnetrznych , ktére beda
otwierac brame (np. czytnik kart dostepu ) .

5. Zacisk COM jest uzywany do podtaczenia ,,masy” urzadzen zewnetrznych .

6. Zacisk IR stuzy do podtgczenia odbiornika fotokomoérek .

7. Wyjscie 12VDC stuzy do zasilania fotokomorek ( ciggty prad wyjsciowy <=200mA) .

8. Wyjscie akumulatora 24V stuzy do podtaczenia akumulatora awaryjnego ( zacisk ,,+”)
9. Wyjscie akumulatora 24V stuzy do podtaczenia akumulatora awaryjnego ( zacisk ,,-”) .
10. Wyjscie 24V (+DC) stuzy do zasilenia urzadzenia zewnetrznego ( max. prad 1A) .
11. GND stuzy do podtaczenia ,masy” urzadzen zewnetrznych .

12. Wyjscie lampy +24VDC stuzy do podtaczenia lampy sygnalizacyjne;j .

13. Wyjscie lampy -24VDC stuzy do podtaczenia lampy sygnalizacyjne;j .

14. Wyjscie do zamka 24VDC - zacisk NF stuzacy do podtaczenia zamka
elektromechanicznego .

Wyjscie daje impuls napiecia o programowanej dtugosci (1, 1,5 lub 2s) . Nalezy pamietaé
aby cewka elektrozamka byta zabezpieczona diodg chronigca przed przepieciami .

15. COM jest uzywany do podtaczenia ,,masy” zamka .

16. Wyjscie do zamka 24 VDC —zacisk NA ,ktéry stuzy do podtagczenia zamka
magnetycznego .
Pracuje w odwrotnej logice niz zacisk 14 (w momencie rozpoczynania otwierania napiecie

zanika na programowany czas (1, 1,5 lub 2s) . Nalezy
pamietac¢ aby cewka zamka byta zabezpieczona diodg .

17. Wyjscie alarmowe GND .

18. Wyjscie alarmowe SP (24VDC) . Pracuje w trybie mono, lub bistabilnym
programowanym razem z lampg .



19. Zacisk Motorl stuzy do podtaczenia silnikal zamontowanego na bramie ,ktéra otwiera
sie pézniej  izamyka jako pierwsza . Ztaczel taczy pierwszy ( niebieski) przewdd ( liczony
od lewejdo  prawej strony) .

20. Zacisk Motorl stuzy do podtaczenia silnikal zamontowanego na bramie , ktéra otwiera
sie pozniej zamyka jako pierwsza . Ztacze taczy drugi ( czerwony ) przewod ( liczony od lewej
do prawej strony) .

21. Zacisk silnika2 stuzy do podtaczenia silnika2 zainstalowanego na bramie , ktéra
otwiera sie jako pierwsza i zamyka pdzniej . Do tego zacisku nalezy podtaczy¢
pierwszy ( czerwony ) przewdd ( liczony od lewej do prawej) . W przypadku bramy
pojedynczej silnik bramy moze po prostu podtaczy¢ zacisk opdznienia Motor2 .

22. Zacisk silnika2 stuzy do podtaczenia silnika2 zainstalowanego na bramie , ktéra
otwiera sie jako pierwsza i zamyka pdzniej . Do tego zacisku nalezy podtaczy¢ drugi
(niebieski) przewdd ( liczony od lewej do prawej) .

Opis podtaczenia silnikéw dotyczy zamontowania sitownikow wewnatrz poses;ji, ktore
otwierajg brame do srodka . W przypadku otwierania bramy na zewngtrz zamieniamy
miejscami przewody czerwone i niebieskie .

23. Wejscie AC24V stuzy do podtaczenia transformatora .

24. Wejscie AC24V stuzy do podtaczenia transformatora .

25. Wyswietlacz cyfrowy stuzy do pokazywania danych i ustawien

26. INC+ stuzy do zwiekszania wartosci podczas ustawiania danych .
27. FUN stuzy do ustawiania i zapisywania danych .

28. DEC - stuzy do zmniejszania wartosci podczas ustawiania danych .
29. Przycisk LEARN stuzy do programowania/usuwania pilotow .

Ustawienie sterowania : Po podtagczeniu sterownika, silnikdw i zatgczeniu zasilania

wyswietlacz cyfrowy

automatycznie sprawdzi wartosci 00-99 i wyemituje sygnat dzwiekowy . Jesli wskaznik LED
Swieci sie , a brzeczyk przestaje wydawac dzwiek , oznacza to, ze system dziata normalnie

. Programowanie napedu rozpoczynamy od zalogowania pilotow . Nastepnie sprawdzamy,
czy ustawienia fabryczne odpowiadajg naszej konfiguracji urzadzenia ( punkty 1 do 12
podstawowej instrukcji obstugi ) . W miare potrzeby modyfikujemy ustawienia . Nalezy
zwrécic¢ uwage , aby przy bardzo delikatnej konstrukcji bramy zmniejszy¢ site sitownikow .
Dopiero pozniej dobra¢ odpowiednie wartosci aby brama pracowata ptynnie . Catkowity czas
pracy , oraz czas pracy ha petnej szybkosci nalezy dobierac tak , aby brama przed
osiggnieciem koncowej pozycji zwalniata i wytgczata sie po zatrzymaniu . Zaleca sie
rozpoczecie instalacji bez dodatkowych zabezpieczen i urzadzen zewnetrznych i dopiero
pdzniej podtaczac je kolejno .

Logowanie pilota :

Wcisniecie przycisku ,,1” uruchamia brame pojedyncza ; przycisk ,,2” wcisniety w celu obstugi
bramy

dwuskrzydtowej ; wcisniety przycisk ,,3”, aby wtaczy¢ wyjscie alarmowe

Zaprogramuj nowy pilot :



Pierwszy krok :
Nacisnij przycisk LEARN na ptycie sterujacej przez okoto 1 sekunde, dioda LED zgasnie .
Drugi krok :

Nacisnij dowolny przycisk nowego pilota na okoto 2 sekundy ,nastepnie wyswietlacz cyfrowy
pokaze numer pilota, a kontrolka LED na ptycie zacznie migac cztery razy i wyemituje
jeden sygnat dZwiekowy . Oznacza to pomyslne zalogowanie pilota .

Notatka !

Jesli po nacisnieciu przycisku LEARN nowy sygnat zdalny nie zostanie odebrany wciagu 5
sekund , dioda LED zaswieci sie i zakonczy proces uczenia .

Usuwanie pilota:

Nacisnij i przytrzymaj przycisk LEARN przez okoto 5 sekund , jesli stychac¢ jeden sygnat
dzwiekowy i $wieci sie dioda LED , oznacza to, ze piloty zostaty pomyslnie usuniete .

Podstawowa instrukcja obstugi :

Nacisnij i przytrzymaj przycisk [FUN], az na wyswietlaczu cyfrowym pojawi sie PO . Teraz
mozesz wejs$¢ do ustawien menu . Przyciskami [INC+] lub [DEC-] mozna zwiekszy¢ lub
zmniejszy¢ wartosc liczbowa wybranego parametru . Po prawidtowym ustawieniu nacisnij [
FUN], aby zmieni¢ dane . Pojedynczym dzwiekiem brzeczyka sterownik sygnalizuje
zapisanie nowych parametrow . Po zapisaniu danych nacisnieciem przycisku [FUN],
wyswietlacz cyfrowy bedzie wskazywat numer menu, ktory wtasnie ustawites . Jesli chcesz
przejs¢ do nastepnego ustawienia menu, naci$nij [INC+] lub [DEC-], aby wejs¢ do numeru
menu ktory chcesz ustawi¢ potwierdz klawiszem [FUN] . Na przyktad po zapisaniu wartosci
PO i naci$nieciu [FUN], aby jg zapisa¢ , wyswietlacz cyfrowy nadal bedzie pokazywat liczbe
PO, ajesli chcesz przejs¢ dalej, aby dostosowac P1 , nacisnij jeden raz [INC+], a
nastepnie wyswietlacz cyfrowy pokaze P1, pdzniej naci$nij [FUN], aby wejs¢ do ustawien
P1 . Jesli nie musisz wchodzi¢ do kolejnych ustawien menu, mozesz nacisnac przycisk
[LEARN], aby wyjs¢ z ustawien menu .

1. Ustawienie czasu miekkiego startu :

Gdy wyswietlacz cyfrowy wskazuje PO, mozesz wybracd tryb tagodnego startu . Czas
miekkiego startu regulowany jest w zakresie 0 — 6s, Os oznacza brak czasu miekkiego startu
, maksymalny czas miekkiego startu to 6s.Kazde nacisniecie i zwolnienie przycisku [INC+]
powoduje zwiekszenie liczby 0 1 ; za kazdym nacisnieciem i zwolnieniem przycisku [DEC-]
liczba zmniejsza sie 0 1 . Nacisnij przycisk [FUN], aby zapisa¢ dane po wybraniu czasu
tagodnego startu i nastepnie zakonczy¢ ustawianie czasu miekkiego startu ( ustawienie
fabryczne to 2s) .

2. Ustawienie sity sitownikow:

2a. Po nacisnieciu i przytrzymaniu przycisku [FUN] przyciskami [INC+], lub [DEC-] ustawi¢
na wyswietlaczu P1 . Po nacisnieciu przycisku [FUN] ustawiamy site silnika 1 dla wolnych
predkosci . Mozliwe jest wybranie wartosci z zakresu 00 do 20. Fabryczne ustawienie wynosi
06 . Po ustawieniu sity silnika 1 na wolnych predkosciach naciskamy [FUN] aby zapisa¢
ustawienia . Na wyswietlaczu bedzie P1.



2b . Po nacisnieciu i przytrzymaniu przycisku [FUN] przyciskami [INC+] , lub [DEC-] ustawi¢ na
wyswietlaczu P2 . Po nacisnieciu przycisku [FUN] ustawiamy site silnika 1 dla duzych predkosci
. Mozliwe jest wybranie wartosci z zakresu 00 do 20. Fabryczne ustawienie wynosi 10 . Po
ustawieniu sity silnika 1 na duzych predkosciach naciskamy [FUN] aby zapisa¢ ustawienia . Na
wyswietlaczu bedzie P2 .

2c . Po nacisnieciu i przytrzymaniu przycisku [FUN] przyciskami [INC+], lub [DEC-] ustawi¢

na wyswietlaczu P3 . Po nacisnieciu przycisku [FUN] ustawiamy site silnika 2 dla wolnych
predkosci . Mozliwe jest wybranie wartosci z zakresu 00 do 20. Fabryczne ustawienie wynosi
06 . Po ustawieniu sity silnika 2 na wolnych predkosciach naciskamy [FUN] aby zapisa¢
ustawienia . Na wyswietlaczu bedzie P3 . 2d . Po nacisnieciu i przytrzymaniu przycisku [FUN]

przyciskami [INC+], lub [DEC-] ustawic

na wyswietlaczu P4 . Po nacisnieciu przycisku [FUN] ustawiamy site silnika 2 dla duzych
predkosci . Mozliwe jest wybranie wartosci z zakresu 00 do 20. Fabryczne ustawienie wynosi

10 . Po ustawieniu sity silnika 2 na duzych predkosciach naciskamy [FUN] aby zapisac
ustawienia . Na wyswietlaczu bedzie P4 . 3. Ustawienie czasu pracy przy duzej predkosci . Po

nacisnieciu i przytrzymaniu przycisku [FUN] przyciskami [INC+] , lub [DEC-] ustawi¢ na
wyswietlaczu P5 . Po naci$nieciu przycisku [FUN] ustawiamy za pomoca przyciskéw [INC+]

, lub [DEC-] czas pracy silnikow na duzej predkosci w zakresie od 00 do 33s . Ustawienie 00
oznacza prace silnikow tylko na wolnej predkosci . Po ustawieniu zgdanego czasu

naciskamy przycisk [FUN] aby zapisa¢ ustawiony czas . Na wyswietlacz pojawi sie P5 .
Fabrycznie czas jest ustawiany na 05s .

4. Ustawienie czasu automatycznego zamkniecia po sygnale z urzadzenia zewnetrznego (
np. z czytka kart dostepu ) .

Po nacisnieciu i przytrzymaniu przycisku [FUN] przyciskami [INC+], lub [DEC-] ustawi¢ na

wys$wietlaczu P6 . Po nacisnieciu przycisku [FUN] ustawiamy za pomoca przyciskéw [INC+]
, lub [DEC-] czas po ktorym nastagpi automatyczne zamkniecie bramy po sygnale z
urzadzenia zewnetrznego . Mozemy ustawic¢ czas z zakresu 00 do 99s . Ustawienie czasu na
00s oznacza wytaczenie funkcji automatycznego zamykania . Ustawienie fabryczne to 10s .
Po ustawieniu tego czasu naciskamy przycisk [FUN] aby zapisa¢ ustawienie . Na
wys$wietlaczu pojawi sie P6 .

5. Ustawienie opdznienia pomiedzy silnikami .

5a. Po nacisnieciu i przytrzymaniu przycisku [FUN] przyciskami [INC+], lub [DEC-] ustawi¢
na wyswietlaczu P7 . Po nacisnieciu przycisku [FUN] ustawiamy za pomocg przyciskow
[INC+], lub [DEC-] czas po ktérym przy otwieraniu ruszy silnik 1 po rozpoczeciu ruchu silnika
2 . Czas ustawiamy w zakresie 00 do 10s . 00 oznacza, ze silniki pracujg jednoczesnie .
Ustawienie fabryczne to 00s . Po ustawieniu naciskamy przycisk [FUN] aby zapisac¢
ustawiony czas . Na wyswietlaczu pojawi sie P7 .

5b. Po nacisnieciu i przytrzymaniu przycisku [FUN] przyciskami [INC+], lub [DEC-] ustawi¢
na wyswietlaczu P8 . Po nacis$nieciu przycisku [FUN] ustawiamy za pomoca przyciskow
[INC+], lub [DEC-] czas po ktorym przy zamykaniu ruszy silnik 2 po rozpoczeciu ruchu
silnika 1 . Czas ustawiamy w zakresie 00 do 10s . 00 oznacza, ze silniki pracujg
jednoczesnie . Ustawienie fabryczne to 00s . Po ustawieniu naciskamy przycisk [FUN] aby
zapisac ustawiony czas . Na wyswietlaczu pojawi sie P8 .

6. Ustawienie czasu automatycznego zamkniecia .



Po nacisnieciu i przytrzymaniu przycisku [FUN] przyciskami [INC+] , lub [DEC-] ustawi¢ na
wyswietlaczu P9 . Po nacisnieciu przycisku [FUN] ustawiamy za pomoca przyciskow [INC+], lub
[DEC-] czas po ktérym nastapi automatyczne zamkniecie bramy . Mozemy ustawi¢ czas z
zakresu 00 do 99s . Ustawienie czasu na 00s oznacza wytgczenie funkcji automatycznego
zamykania . Ustawienie fabryczne to 00s . Po ustawieniu tego parametru naciskamy przycisk
[FUN] aby zapisa¢ ustawienie . Na wyswietlaczu pojawi sie P9 .

7. Ustawienie sterowania lampga / wyjsciem alarmu :

Po nacisnieciu i przytrzymaniu przycisku [FUN] przyciskami [INC+], lub [DEC-] ustawi¢ na
wyswietlaczu PA . Po nacisnieciu przycisku [FUN] ustawiamy za pomocg przyciskow [INC+]
, lub [DEC-] tryb pracy lampy 0,1, 2 lub 3.

Tryb 0 oznacza, ze lampa bedzie zatgczana w momencie uruchomienia silnikéw bramy i

zgasnie po 30 sekundach od zatrzymaniu sie obydwu silnikdw po zamknieciu bramy .
Wyjscie alarmowe SP pracuje w trybie monostabilnym . Napiecie na wyjsciu pojawia sie na
czas naciskania przycisku pilota sterujgcego tym wyjsciem .

Tryb 1 oznacza, ze lampa bedzie zatgczana w momencie uruchomienia silnikéw bramy
bramy i zgasnie po zatrzymaniu sie obydwu silnikow zaréwno przy otwarciu jak i zamknieciu
. Wyjscie alarmowe SP pracuje w trybie monostabilnym . Napiecie na wyjsciu pojawia sie na
czas naciskania przycisku pilota sterujgcego tym wyjsciem .

Tryb 2 oznacza, ze lampa bedzie zatgczana w momencie uruchomienia silnikéw bramy i

zgasnie po 30 sekundach od zatrzymaniu sie obydwu silnikdw po zamknieciu bramy .

Wyjscie alarmowe SP pracuje w trybie bistabilnym . Napiecie na wyjsciu pojawia sie po
nacisnieciu przycisku pilota sterujgcego tym wyjsciem, a po powtdrnym nacisnieciu tego
przycisku zostaje wytaczone . Tryb 3 oznacza , ze lampa bedzie zatgczana w momencie

uruchomienia silnikdw bramy

bramy i zgasnie po zatrzymaniu sie obydwu silnikow zaréwno przy otwarciu jak i zamknieciu
. Wyjscie alarmowe SP pracuje w trybie monostabilnym . Napiecie na wyjsciu pojawia sie na
czas naciskania przycisku pilota sterujgcego tym wyjsciem .

Ustawienie fabryczne to 0 . Po ustawieniu naciskamy przycisk [FUN] aby zapisa¢ ustawienia

8. Ustawianie czasu rozryglowania zamka .

Po nacisnieciu i przytrzymaniu przycisku [FUN] przyciskami [INC+], lub [DEC-] ustawi¢ na
wyswietlaczu Pb . Po naci$nieciu przycisku [FUN] ustawiamy za pomoca przyciskdéw [INC+]
, lub [DEC-] czas zataczania elektrozamka . Ustawienie 00 to czas 1s, 01 to 1,55, 02 to 2s..
Ustawienie fabryczne to 0 . Po ustawieniu naciskamy przycisk [FUN] aby zapisa¢ ustawienia

9. Ustawienie sposobu sterowania bramg ..

Po nacisnieciu i przytrzymaniu przycisku [FUN] przyciskami [INC+], lub [DEC-] ustawi¢ na
wyswietlaczu PC . Po nacisnieciu przycisku [FUN] ustawiamy za pomocg przyciskow [INC+]
, lub [DEC-] jedna z czterech opcji :

00 - bramy nie mozna otworzy¢ zdalnie
01 - otwierane jest jedno skrzydto bramy .

02 - otwierane sg dwa skrzydta bramy .



03 - otwierane sg dwa skrzydta bramy z mozliwoscig otwarcia tylko jednego skrzydta .

Ustawienie fabryczne to 03 . Po ustawieniu naciskamy przycisk [FUN] aby zapisa¢
ustawienia.

10. Wybor trybu pracy fotokomorek .

Po nacisnieciu i przytrzymaniu przycisku [FUN] przyciskami [INC+], lub [DEC-] ustawi¢ na
wyswietlaczu Pd . Po naci$nieciu przycisku [FUN] ustawiamy za pomoca przyciskoéw [INC+]
, lub [DEC-] jedng z dwoch opcji :

00 - oznacza fotokomorki pracujgce w trybie NC
01 - oznacza fotokomorki pracujgce w trybie NO

Ustawienie fabryczne to 01. Po ustawieniu naciskamy przycisk [FUN] aby zapisa¢ ustawienia

11 . Wybor pojedyncza lub podwadjna brama .

Po nacisnieciu i przytrzymaniu przycisku [FUN] przyciskami [INC+], lub [DEC-] ustawi¢ na
wyswietlaczu PE. Po nacisnieciu przycisku [FUN] ustawiamy za pomoca przyciskow [INC+],
lub [DEC-] jedng z dwdch opciji :

00 - praca z bramg dwuskrzydtowg

01 - praca z brama jednoskrzydtows .

Ustawienie fabryczne to 00 . Po ustawieniu naciskamy przycisk [FUN] aby zapisac¢
ustawienia.
12. Przywracanie ustawien fabrycznych .

Po nacisnieciu i przytrzymaniu przycisku [FUN] przyciskami [INC+], lub [DEC-] ustawi¢ na

wyswietlaczu Po. Po nacisnieciu przycisku [FUN] na wyswietlaczu pojawi sie ”--" . Kolejne
nacisniecie przycisku [FUN] powoduje powrét do ustawien fabrycznych .



